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TEMALI YARISMA KATEGORISI
“19 MAYIS ROBOTLAR ARASI BAYRAK KOSUSU”

Cumbhuriyetimizin kurucusu Mustafa Kemal Atatlirk’in milli mlicadeleye baslamak
Uzere 19 Mayis 1919’da Samsun’a ayak bastigi gliin "Atatirk'dG Anma, Genglik ve Spor
Bayrami" olarak kutlanmaktadir. Bu bayramlar, gelecedimiz olan genglerimizin baris,
hosgdri, birlik ve bltunlik icinde yasamlarini kurarken sorumluluk duyan, caliskan,
saglikh ve cagdas insanlar olarak yetismelerinin 6nemini hatirlatmaktadir.

19 Mayis glini Atatirk'G Anma, Gencglik ve Spor Bayrami her yil yurt icinde ve yurt
disindaki temsilciliklerimizde spor gdsterileri ve térenlerle kutlanir. Uzerinde "Genglikten
Atatlrk Sevgisiyle Cumhurbaskanina" yazan ve "Sevgi Bayradi" olarak adlandirilan dev bir
Turk Bayragi Samsun’da Kurtulus Yolu'ndaki Titin Iskelesi'nden karaya cikarilarak
Samsun Valisine verilir ve Cumhurbaskanina sunulmak Uzere geng atletlere teslim edilir.
Amasya, Tokat, Sivas, Erzincan, Erzurum, Kayseri, Nevsehir, Kirsehir ve Kirikkale'den
Ankara’'ya kadar atletlerin ellerinde tasinan Bayrak, 19 Mayis toérenlerinde
Cumbhurbaskani’na sunulur.

“Ben sporcunun zeki, ¢cevik ve ayni zamanda ahlaklisini severim.”
Mustafa Kemal Atatirk

19 Mayis 1919 Mustafa Kemal’in Samsun’a ¢ikmasi, Anadolu’da milli miicadelenin
baslangicidir. Mustafa Kemal, Samsun’dan Havza’ya gecmis, Izmir’in isgalinden duydugu
GzintlyU bildiren bir genelge yayinlamakla istanbul Hikiimetine bas kaldirdigini ilan
etmistir. Ulusun bagimsizligini, yine ulusun azim ve kararinin kurtaracaginin vurgulandigi
Amasya Genelgesi bitin Midafaa-i Hukuk derneklerinin birlesmesine yol agmistir.

Mustafa Kemal 3 Temmuz 1919'da Erzurum’a gelir. Erzurum Kongresi Baskanligina
secilir. Kongre bdélgeseldir ancak alinan kararlar bdtin Anadolu’yu kapsar. Mustafa
Kemal’in baskanliginda Temsil Heyetinin segilmesi, Ulusal Egemenlik ilkesinin
uygulanmasidir. Clnk0 Millt Kurtulus Miicadelesini ylritme gorevi Ulus’a verilmistir.

Mustafa Kemal 4 Eylil 1919’'da Sivas Kongresini toplar. Anadolu ve Rumeli
Mudafaa-i Hukuk Dernekleri birlesir. Boélgesel olarak kabul edilen Erzurum Kongresi
kararlari ulusal nitelik kazanir. Mustafa Kemal 27 Aralik 1919°da Ankara’ya gelir. Cosku ile
karsilanir. Bu tarih, Ankara’nin yeni Tlrkiye Devleti’'nin baskenti yapilmasinda ¢cok énemli
bir baslangictir.

Samsun’da baglayip Ankara’da biten bu yolculuk Anadolu’da ulkeyi dismanlardan
kurtarma bilinci uyandirmis, 29 Ekim 1923te Cumbhuriyetin Ilanina kadar siren
mucadeleyi kazanmanin temeli olmustur.



TEMALI YARISMA KATEGORISI
“19 MAYIS ROBOTLAR ARASI BAYRAK KOSUSU”

5. Uluslararasi Robot Yarismasi'nin 19 Mayis Robotlar Arasi Bayrak Kosusu Temall
Robot Yarismasi 2 (iki) Platform, 6 (alti) parkurdan olusmaktadir.

Birinci Platform’da otonom (kendi kendine hareket kabiliyeti olan) bir robot,
Ikinci Platform’da kumandal (kablolu ya da kablosuz) bir robot yarisacaktir.
Parkurlardan;

1. Parkur; 16 Mayis 1919 tarihinde Mustafa Kemal'in Istanbul’dan Bandirma vapuru ile
yola gikisini,

2. Parkur; 19 Mayis 1919 tarihinde Samsun‘a varisini - Milli Micadelenin fiilen baslayisi
3. Parkur; 25 Mayis 1919 tarihinde Havza'ya varisini - Havza Genelgesi,

4.Parkur; Amasya'ya gegisini - Amasya Genelgesi (21-22 Haziran 1919),

5. Parkur; Erzurum'a gelisini - Erzurum Kongresi (23 Temmuz-7 Agustos 1919),

6. Parkur; Sivas’a gelisini - Sivas Kongresi (4-11 Eylul 1919),

Mesalenin teslimi; 27 Aralik 1919 tarihinde Ankara'ya gelisini

temsil etmektedir.

Yarisma esnasinda birinci platformda bir yarismaci, ikinci platformda dider bir
yarismaci olmak tzere iki yarismaci robotlari ile birlikte hazir bulunurlar.

Yarismaya katilacaklar, 1. Platform icin otonom (kendi kendine hareket kabiliyeti
olan) bir robot, 2. Platform icin kumandali (kablolu ya da kablosuz) bir robot
tasarlayacaklardir.

Yarisma baslamadan o©nce her iki robot yarismaya baslayacaklar parkurlardaki
yerlerine yerlestirilecektir.

Birinci platformdaki yarismaci mesaleyi platformdaki yerinden aldiginda
kronometre otomatik olarak calisacak, mesaleyi eliyle robotuna yerlestirecek ve robot
yarismaya baslayacaktir.

ikinci platformdaki yaris Birinci Robotun ikinci Robota mesaleyi teslim edisiyle
baslayacaktir. Ikinci Robot Birinci Robottan mesaleyi alarak yarismaya devam
edecektir. Bu noktada Birinci Robot gérevini tamamlamis olacaktir.

ikinci robot, gérevini tamamlayan birinci robottan mesaleyi alacak ve parkurda
hazirlanacak yoldan gecerek mesaleyi hazirlanan yere koyacak, bitis bayragi cikinca
kronometre otomatik olarak duracak ve yarisma tamamlanacaktir.

Kronometre: Saha icersisinde herkesin gérebilecedi bir yerde ve dijital olacaktir.



TEMALI YARISMA KATEGORISI
“19 MAYIS ROBOTLAR ARASI BAYRAK KOSUSU”
YARISMA PLATFORMLARI
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BIRINCI PLATFORM (OTONOM ROBOT)
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Birinci platform ii¢c parkurdan olusur.

1. Parkur Hiz Parkuru
2. Parkur Kopri
3. Parkur Labirent

Platform : Siyah mat folyo olacaktir.



BIRINCI PLATFORM (OTONOM ROBOT)
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Baslangic noktasinda yarismacinin birinci robota mesaleyi ytklemesi ile birinci parkur
(hiz parkuru) baslayacaktir.

Beyaz cizgi kalinhgi : 1.8cm ~ 2cm (Beyaz elektrik bandi kullanilacaktir.)

ikinci Parkur (Koprii)
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Birinci robot, kdpriye cikacak ve tekrar inis yapacaktir.

Kopri yay seklinde olup baslangic ve bitisi egimlidir.

Koprii uzunlugu : 4 metre (K6prunln baslangic noktasindan itibaren bitis
noktasina kadar olan yatay uzunlugu)

Koprii cikis ve inis egimi : 15 derece
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Birinci robot, hazirlanan labirent yoldan gecgerek, 1.robot durma alani igerisinde duracak ve

gobrevini tamamlayacaktir.

300 cm uzunlugunda ve 100 cm genisliginde olacak, zemininde
Gizgi olmayacak, icerisinde zemine sabitlenmis 6 (alt1) adet kutu

bulunacaktir.
Labirent ve kutu kenar yulkseklikleri
kenarlari ve zemini siyah renkli olacaktir.

Kutular : 4 (dort) adet 50cmx25cm ve 2 (iki) adet 100cmx25cm olacaktir.
Kutularin robota bakan yulzeyleri siyah renkli olacaktir. Kutularin Gst

kisimlari ile platform disina bakan cepheleri farkli bir renkte olacaktir.

Labirent

Kenar yiiksekligi 15 cm olacak, Labirent



IKINCI PLATFORM (KUMANDALI ROBOT)
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ikinci platform ii¢ parkurdan olusur.
4. Parkur Engeller

5. Parkur Yiksek atlama
6. Parkur Hiz

Platform : Renkli baski folyo ile kaplanacaktir.




IKINCI PLATFORM (KUMANDALI ROBOT)
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Birinci platformu tamamlayan Birinci Robot 1. Robot Durma Alanina gelecektir.

Ikinci Robot, birinci parkuru tamamlayarak 1. Robot Durma Alani igerisinde duran birinci
robottan mesaleyi alip, parkurda bulunan Gg engeli gegerek bu parkuru tamamlayacaktir.

60 cm yiksekliginde 1 metre uzunlugunda bir tarafi acik
L biciminde tiinel, ikinci robot tinelin icerisinden gegecektir.

Birinci engel (Tiinel)
20 cm yuksekliginde 3 metre uzunlugunda bir ylksek

engeldir.

Ikinci robot izerinden gegecektir.

ikinci engel (Yiikseklik)

: Ikinci engel icerisinde 15 em derinlijinde 1 metre
uzunlugunda cukurdur.

Ikinci robot gukur yoldan gececektir.

Uciincii engel (Gukur)



Besinci Parkur (Yiiksek atlama)
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Yiksek Atlamada amag; Ikinci Robotun engellere dokunmadan citanin lzerinden diismeden
gecmesidir.

5. Parkur diger parkurlardan 20 cm yukarida olacaktir. 5. Parkur baslangig noktasi yolun
baslangicindan 20 cm ylkselecektir. 6. Parkur baslangi¢c noktasi 20 cm’den zemine egdimli
olarak inecektir.

Yiiksek Atlama Citasi : 65 cm ylkseklikte, 4 metre uzunlukta ve kdseli profil olacaktir

ve platform Uzerine monte edilecektir.

Citanin Ozellikleri : 65 cm (i¢ olcu) yuksekliginde, 400 cm (dis 6lgt) uzunlugunda,
60x40 mm’'lik, 2 mm veya 2.5 mm et kalinhdinda sicak veya

soguk sacdan Uretilen dikdoértgen profil cubuktur.

Ikinci robot, 5. parkurda bulunan citay! kullanarak yere ve engellere temas etmeden parkuru
tamamlayacaktir.

Engel :Cita altindaki 1 m’lik beyaz zeminde esit araliklar ile yerlestirilmis
5 adet 5 cm eninde, 10 cm yiksekliinde ve 160 cm

uzunlugunda devrilebilir engeldir.

Ikinci robot bu engellere hig bir sekilde dokunmadan karsiya gececektir.

Engellerden birini yikan veya citadan disen robot, hakemin onay! ile el ile midahale
edilerek 5. parkurun baslangic noktasina alinacak ve yarismaya yeniden baslatilacaktir.
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ikinci robot, son parkurdan gecerek mesaleyi hazirlanan yere koyacak, bitis bayradi
cgikinca kronometre otomatik olarak duracak ve yarisma tamamlanacaktir.
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TEMALI YARISMA GENEL KURALLARI

Bir okul en fazla iki takim ile yarismaya katilabilir. Her bir takimda farkli robot ve farkli
dgrenci yer alacaktir. Bir robot sadece bir takimda kullanilacaktir. Universite
ogrencileri yalniz bir ekipte, diger 6grencilerin kullanmadidi bir robotla yarisacaktir.
Robotlarda kullanilan hig bir madde seyircilere, yarismacilara ve yarisma pistine zarar
verecek nitelikte olmamalidir. Parlayici, yanic o6zellikte sivi ve gazlar ile tehlikeli
kimyasal kullanilmamaldir. Yarismanin herhangi bir asamasinda bédyle bir durum
ortaya ciktigi anda yarismaci diskalifiye edilecektir.

Yarisma alaninda yarisacak takimdan en fazla iki 6grenci bulunacaktir.

Birinci robot 15 kg, ikinci robot 50 kg adirlidi gegemez. (Glg kaynadi vb. ekipmanlar
ve donanimlar dahil)

Sirasi gelen yarismaci cagr yapildiktan itibaren 3 dakika igerisinde yarisma alanindaki
yerini almalidir. Eger yarismaci, yarismaya baslamadan 6nce robotlarindaki arizadan
dolay! ek siire isterse bu yarismaciya bir kereye mahsus olmak Uzere en fazla 20
dakika ek stire verilecek ve bir sonraki yarismaci ile yarismaya devam edilecektir.
Kronometre calismaya basladiktan sonra yarisma sliresi bitene kadar hig bir sekilde
durdurulmaz.

Robotlarin, her bir parkurun baslangic noktasinda en fazla iki kere denenmesine izin
verilir. Ayni parkurda Uglncli bir denemeye izin verilmeyecektir. Bu durumda olan
robot o parkurdan puan alamayacak ve bir sonraki parkurdan baslatilacaktir.

Birinci robot tam otonom olarak galisacaktir.

Mesale, Birinci (Otonom) Robota, Baslangic Noktasinda 1. Yarismaci tarafindan el ile
yuklenecektir.

Birinci (Otonom) Robota, mesaleyi Ikinci (Kumandali) Robota teslim edinceye kadar
kablolu, kablosuz ya da el ile hic bir sekilde midahale edilmeyecektir.

Mesale herhangi bir sekilde birinci robot tarafindan dustrialdiginde veya robot
parkurdan disar giktiginda; Robot mesalesiyle birlikte bulundugu parkurun baslangic
noktasina getirilecek ve parkura yeniden baslayacaktir.

Birinci ve ikinci robotlar mesaleyi her diisirmede ceza puani alacaktir.

Birinci Robot herhangi bir nedenle ikinci hakkinda da labirentten ¢ikamaz ise, robot,
labirent cikisindaki L noktasina alinacak ve yarismaya buradan devam edilecektir.
Mesale, robotlar arasinda belirlenen alanda, 6dgrenciler tarafindan el ile midahale
yapilmadan teslim edilecektir.

Ikinci Robot kontrolii kablolu ise, baglanti kablosu en fazla 300 cm uzunlugunda
olacaktir. Kumanda kablosu, yarisma alanindaki engellere takilmayacak sekilde
platformun zemin ylizeyinden daha ylkseklikte (en az 20 cm) robota bagh olmalidir.

Robotlarda kullanilacak glic kaynagi DC24V ‘u gegmeyecektir.
Yarisma siiresi : 1. ve 2. platform igin toplam 15 dakikadir.
Bu sirede;

a. Birinci Robot herhangi bir nedenle 3. Parkuru tamamlayamadiginda, hakemin onay
vermesi ile birinci robot mesalesi ile birlikte el ile tasinarak mesale teslim
noktasina birakilacaktir. Ikinci robot ikinci platformun baslangicinda bulunan
mesale alma noktasinda birinci robottan mesaleyi alarak yarismaya devam
edecektir.

b. Ikinci Robotun 4. Parkurdaki tiinelden gecememesi, yiikseklik engelini asamamasi,
cukurdan gikamamasi durumunda hakemin onay vermesi ile her gecemedigi engel
atlanacak ve bir sonraki engelin basina el ile konularak yarismaya devam
edilecektir.

Mesalenin ikinci robot tarafindan dislrilmesi durumunda, mesale yarismaci tarafindan

disurilen parkurun baslangicinda robota yeniden yiklenecek ve yarismaya devam

edilecektir.

Robotlara yarismanin herhangi bir asamasinda (yukarida belirtilen durumlar ve

hakemin uyarisi disinda) el ile miudahale edilmesi durumunda yarismaciya ceza puani

verilecek ve robot o parkurun basina alinarak parkur tekrarlatilacaktir.

Yarisma Organizasyon Komitesi gerekli gordiigii durumlarda kurallan

degistirme hakkina sahiptir.



TEMALI YARISMA PUANLAMASI

PLATFORMLARIN EKSIiKSiZ TAMAMLANMASI 300 Puan
BIRINCI PLATFORM 110 Puan
Birinci parkurun tamamlanmasi 20 puan
Ikinci parkurun tamamlanmasi 30 puan
Labirentin gecilmesi 50 puan
Uglinci parkurun tamamlanmasi (Robotun durma alaninda durmasi) 10 puan
IKINCI PLATFORM 190 Puan
Mesalenin birinci robottan alinmasi 20 puan
Tlnelden gegmesi 10 puan
Ikinci robotun birinci yiikseklik engelini gegcmesi 20 puan
Ikinci robotun cukur engelini gecmesi 30 puan
Ikinci robotun ikinci yiikseklik engelini gecmesi 20 puan
Ikinci robotun yiiksek atlama gitasini gegmesi 60 puan
Ikinci robotun mesaleyi bitis noktasina birakmasi 30 puan

CEZA PUANLARI

Mesalenin her dusurilmesi - 10 puan
5. Parkurdaki her bir engelin devrilmesi - 10 puan
Robota el ile midahale edilmesi - 20 puan
Robotun platform disina ¢ikmasi - 10 puan
Yarismanin 15 dakika iginde tamamlanamamasi (fazla her dakika igin) - 20 puan

DISKALIFIYE NEDENLERI

1. Takimin, yarisma oOncesinde, yarisma sirasinda ya da yarisma sonrasinda etik
kurallara (fair play ruhuna uygun olmayan) uygun olmayan herhangi bir hareket
yapmasi.

2. Takimin, talimatlar ve/veya hakemler tarafindan verilen uyarilara uymamasi.
3. Robotlarin yarisma platformlarina zarar vermesi.

TEMALI ROBOT YARISMASI DERECE SIRALAMASI KURALLARI

Yarisma bitiminden en geg 3 dk. sonra yarismacinin puani ve bitirme siresi ilan edilir.

Oncelikle;

e Alti parkurun ve parkurlardaki engellerin robotlar tarafindan belirtilen stlre
icerisinde eksiksiz (300 tam puan alinarak) tamamlama siralamasi,

e Toplam alinan puanlar,

e Esitlik halinde parkurlarin toplam bitirilme zamani,

e Esitlik bozulmaz ise robotlarin toplam agirlik olarak hafif olani
basarili kabul edilecektir.



